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Abstrak

crkembangan telnologi dewasa ind berkembang sangat cepat, hampir di sermua
bidang kehidupen dapat diiumpal berbagal macam barang slekironik mulai dari televisi,
komputsr, sampai dengan rabot vang dipakal dalam bidang industed Telmologh vang
makmn berkembeng té&’:@eﬁufz} tidak terlepas darl penemuan-penemusan & bidang IC
{Inmtegroted Cirouify dan Ivli’ﬁ{mpmsésc}z’; Sistern Running Merfer adalah sebuah sistem
putuk memonttor meter berjalan atan dengan kaia lain uniuk memonitor dalam 1 hari
herspa meter yang telah dihasithan mesin dalam memproduks: karton dan kecepatan dart
mesin mitghubizhi corrugating.
Kata Kunci :

Tategrated Circuit, Mikvoprosesor dan Rumming Meter.
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